Przedmiar robo6t

Budowa oswietlenia drogowego w miejscowosci Olszyniec — droga

powiatowa dzialka nr 67. Sie¢ elektroenergetyczna kablowa

niskiego napiecia— 0,4 kV.

Lp.

Podstawa
ustalenia

Opis robot

Jedn.
miary

Obmiar

1. Budowa oswietlenia drogowego Olszyniec droga powitowa dz. 67

[ 2

I 4 I

1. Wymiana wyposazenia szafki sterowania oswietleniem drogowym zasilanie YKY 4x25 mm2 6 m.

2

3

1| wg nakfadéw
rzeczowych
KNNR
50403-030-020

Analogia. Przebudowa szafy sterowania oswietleniem
drogowym. Urzgdzenia rozdzielcze (zestawy) o masie
powyzej 20 kg mocowane na fundamentach
prefabrykowanych.

Charakterystyka Robot: Tablica: 0403

1.Wykonanie wykopu pod fundament

Dla kol.01; 03:

2.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego w wykopie

Dla kol.02; 04:

2.Wykonanie szalunku i wylanie fundamentu na mokro
3.Umocowanie rozdzielnicy na gotowym fundamencie
4.Podtaczenie przewodow i kabli

krotnosé= 1,00

szt

1,00

2 | wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50701-020-060

Kopanie rowéw dla kabli recznie. Grunt kategorii I11.
4,0m x 0,8m x0,4m=1,28 m3
Charakterystyka Robot: Tablica: 0701
1.Wytyczenie trasy rowu dla kabli
2.Wyznaczenie obrysu rowu
Dla kol.01-03:
3.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przeznac zeniem na
odktad wzdhuz
wykopu
Dla kol.04-05:
3.Kopanie rowu na odktad wzdhuz wykopu
4.Reczne wyrdwnanie dna wykopu
krotnosé= 1,00

m3

1,28

3 | wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50706-010-040

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o
szerokosci do 0,4 m. 2x 4m=8m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0706

1.Nasypanie warstwy piasku grubosci 0,1 m
krotnosé= 1,00

8,00
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wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50707-030-040

Uk/adanie reczne kabli wielozyfowych o masie do 2,0
kg/m w rowie kablowym z przykryciem folig
kalendrowang z PCW uplastycznionego

grub.pow.0,4-0,6 mm. YKY 4x25 4 m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0707
Jak w zatozeniach szczegdtowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, cegtami lub ptytami
2.0znaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:

W przypadku uktadania kabli pojedynczych jednozytowych do
naktadow

rzeczowych Ip.24-26 nalezy zastosowac wspotczynnik 0,333
krotnosé= 1,00

6,00

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50702-020-060

Zasypywanie reczne rowow dla kabli. Grunt kategorii

I11. 4m x 0,6m x 0,4m = 0,96m3

Charakterystyka Robot: Tablica: 0702

Dla kol.01-03:

1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
2.Ubicie reczne warstw gruntu

3.Wykonanie nasypu nad rowem

4.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

Dla kol.04-05:

1.Zasypanie wykopu

krotnosé= 1,00

m3

0,96

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50726-100-020

Obrébka na sucho kabli na napiecie do 1 kV o izolacji i
powfoce z tworzyw sztucznych. Zarobienie na sucho
korica kabla 5-zyfowego, o przekroju zyf do 50 mm2
Charakterystyka Robot: Tablica: 0726

Jak w zatozeniach szczeg6towych
krotnosé= 1,00

szt

2,00

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51203-050-020

Pod/gczanie przewoddw pojedynczych o przekroju zydy
do 50 mm2 pod zaciski lub bolce
Charakterystyka Robot: Tablica: 1203
1.Ucigcie przewodu
2.Zdjecie izolacji
3.0czyszczenie zyly
4.Podtaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncéwek kablowych kalkuluje sie
na
podstawie tablicy 1204
krotnosé= 1,00

szt

8,00

2. Linia kablowa oswietlenia drogowego YAKY 4x35 mm2, slupy o$wietleniowe szt. 30, oprawy LED 51W
szt 30.
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wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50701-020-060

Kopanie rowéw dla kabli recznie. Grunt kategorii I11.

1062m x 0,8m x 0,4m = 339,84 m3
Charakterystyka Robot: Tablica: 0701
1.Wytyczenie trasy rowu dla kabli
2.Wyznaczenie obrysu rowu
Dla kol.01-03:
3.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przeznac zeniem na
odktad wzdhuz

wykopu
Dla kol.04-05:
3.Kopanie rowu na odktad wzdhuz wykopu
4.Reczne wyrdwnanie dna wykopu
krotnosé= 1,00

m3

339,84

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50706-010-040

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o
szerokosci do 0,4 m. Podsypka i nasypka 2 x 1062 m =
2124 m.

Charakterystyka Robot: Tablica: 0706

1.Nasypanie warstwy piasku grubosci 0,1 m
krotnosé= 1,00

2124,00

10

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50724-010-060

Wykopy pionowe reczne dla urzgdzenia przeciskowego
wraz z jego zasypaniem. Grunt nienawodniony, kategorii

I-11.1,5m x 0,5m x 1,1m =0,83 m 3 2 szt.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0724
1.Wyznaczenie powierzchni wykopu

2.0dspojenie gruntu

3.Wydobycie gruntu topatami na pobocze
4.Wyr6wnanie scian i dna wykopu

5.0czyszczenie z gruntu pasoéw o szerokosci 0,6 m od krawedzi
wykopu

6.0dspojenie gruntu ztozonego na poboczu
7.Przemieszenie gruntu do wykopu

8.Rozscielenie gruntu w wykopie

9.Zageszczenie gruntu warstwami o grubosci 20 cm
krotnosé= 1,00

m3

26,56

11

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50723-010-040

Przewierty mechaniczne dla rur pod obiektami. Za

pierwszg rure o srednicy do 100 mm

Charakterystyka Robot: Tablica: 0723

1.Ustawienie

2.Podiaczenie i ewentualne przesuniecie urzadzenia przepychowego
3.Spawanie rur

4.Ulozenie i mechaniczne przepychanie rur

5.Wyjecie urzadzenia z wykopu

6.Uszczelnienie wylotow rur

krotnosé= 1,00

115,00

12

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50705-010-040

Utozenie rur osfonowych z PCW o srednicy do 140 mm.

Rury ostonowe fi 50 (np. DVK-50)
Charakterystyka Robot: Tablica: 0705
1.Wyrdéwnanie dna gotowego wykopu

2.Utozenie rur ostonowych lub blokéw kablowych
3.Wykonanie potaczen elementéw
4.Uszczelnienie potaczen i wylotow

krotnosé= 1,00

36,50
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13 | wg nakfadow Uk/#adanie reczne kabli wielozyfowych o masie do 1,0 m| 102550
rzeczowych kg/m w rowie kablowym z przykryciem folig
KNNR kalendrowang z PCW uplastycznionego
50707-020-040 grub.pow.0,4-0,6 mm. YAKY 4x35 mm2 1025,5 m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0707
Jak w zatozeniach szczegdtowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, cegtami lub ptytami
2.0znaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:
W przypadku uktadania kabli pojedynczych jednozytowych do
naktadow
rzeczowych Ip.24-26 nalezy zastosowac wspotczynnik 0,333
krotnosé= 1,00
14 | wg nakfadow Uk/adanie kabli o masie do 1,0 kg/m w rurach, m 151,50
rzeczowych pustakach lub kanafach zamknigtych. YAKY 4x35 mm2
KNNR 151,5m.
50713-020-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
Jak w zatozeniach szczeg6towych
krotnosé= 1,00
15 | wg nakfadow Uk/adanie kabli o masie do 1,0 kg/m w rurach, m 120,00
rzeczowych pustakach lub kanaZach zamknietych. YAKY 4x35 mm2 w
KNNR rurze DVR 50 w fundamecie sfupa oswietleniowego 120
50713-020-040 m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
Jak w zatozeniach szczeg6towych
krotnosé= 1,00
16 | wg nakfadéw Zasypywanie reczne rowow dla kabli. Grunt kategorii m3 254,88
rzeczowych I11.1062,0 m x 0,6m x 0,4m = 254,88m3
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0702
Dla kol.01-03:
50702-020-060 1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
2.Ubicie reczne warstw gruntu
3.Wykonanie nasypu nad rowem
4.Rozplantowanie nadmiaru gruntu
Dla kol.04-05:
1.Zasypanie wykopu
krotnosé= 1,00
17 | wg nakfadow Analogi. Montaz fundament6w prefabrykowanych szt 30,00
rzeczowych betonowych o objetosci w wykopie do 0,25 m3 pod sfupy
KNNR w gruncie kategorii IlI.

50411-050-020

Charakterystyka Robot: Tablica: 0411

1.Wyznaczenie obrysu wykopu

2.Wykonanie wykopu

3.Ustawienie fundamentu w wykopie (dla kol.01, 04, 07 ustawienie
reczne)

4.Zasypanie fundamentu ziemia

5.Ubicie ziemi

krotnosé= 1,00
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18

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51001-010-020

Montaz i stawinanie sfupow oswietleniowych stalowych

0 masie do 100 kg. Stup wysokosci 7 m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1001

1.0dtworzenie punktéw lokalizacji stupow

2.Wykonanie wykopu

3.Wyréwnanie dna wykopu i utozenie ptyt betonowych
4.Ustawienie stupa w wykopie (dla kol.01: ustawienie reczne)
5.Czesciowe ubicie i uformowanie ziemi pod fundament stozkowy
6.Przygotowanie betonu i utozenie w wykopie

7.Zasypanie fundamentu, ubicie i wyréwnanie ziemi
8.Zamocowanie tabliczki bezpiecznikowej we wngce stupa
krotnosé= 1,00

szt

30,00

19

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51002-010-020

Montaz wysiegnikow rurowych o cigzarze do 15 kg

mocowanych na sfupie. W-1m/10 stopni.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1002
Dla kol.01-03:
1.Zamocowanie konstrukcji mocujacej (w przypadku mocowania
wysiegnika na boku
stupa)
2.Zamocowanie wysiegnika
3.Natozenie i uszczelnienie kapturka (dla wysiegnikow mocowanych
na trzonie
stupa)
Dla kol.04, 05:
1.0sadzenie konstrukcji mocu jacej w $cianie
2.Zamocowanie wysiegnika
Uwaga:
Dtugos¢ oraz rodzaj linki nalezy okresli¢ z dokumentacji technicznej
z uwaglednieniem wsp6tczynnika 1,04
krotnosé= 1,00

szt

30,00

20

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51003-03010-090

Montaz przewoddw kabelkowych do opraw
oswietleniowych, wciggane w sfupy, rury osfonowe i
wysiegniki. Wysokos¢ latarsz do10 m. Sfup 7m +

wysiegnik 1m szt. 30.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
Dla kol.01-04:
1.Wciagniecie przewoddw w stupy (dla stupéw bez wysiegnikéw) i w
wysiegniki
2.Podtaczenie przewoddw do zaciskéw tabliczki bezpiecznikowej
Dla kol.05:
1.Umocowanie przewodu do linki stalowej przewieszki spinkami lub
paskami
2.Podtaczenie przewodu do miejsca zasilania
Uwaga:
Dtugosé¢, rodzaj i przekroj przewodu nalezy przyjac¢ z dokumentacji
technicznej z uwzglednieniem wspétczynnika 1,04
krotnosé= 1,00

kpl

30,00

21

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51004-020-020

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na

wysiegnikach. Oprawa 51W szt. 30.

Charakterystyka Robot: Tablica: 1004

1.Zamocowanie oprawy

2.Wprowadzenie przewoddw i ich podiaczenie

3.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostatego wyposazenia
krotnosé= 1,00

szt

30,00
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22

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50726-100-020

Obrébka na sucho kabli na napiecie do 1 kV o izolacji i
powfoce z tworzyw sztucznych. Zarobienie na sucho
korica kabla 5-zyfowego, o przekroju zyf do 50 mm2.
Kabel YAKY 4x35 mm2.

Charakterystyka Robot: Tablica: 0726

Jak w zatozeniach szczeg6towych
krotnosé= 1,00

szt

60,00

23

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51203-050-020

Pod/gczanie przewoddw pojedynczych o przekroju zydy
do 50 mm2 pod zaciski lub bolce. Pod#gczenie kabli w

szafce i sfupach.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1203
1.Ucigcie przewodu
2.Zdjecie izolacji
3.0czyszczenie zyly
4.Podtaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncéwek kablowych kalkuluje sie
na
podstawie tablicy 1204
krotnosé= 1,00

szt

240,00

24

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50602-040-040

Analogia. Przewody uziemiajgce i wyréwnawcze w
budynkach. Przewdd ufozony luzem. LgY 1x4 mm2

przewod ochronny pofgczenie PEN z konstrukcjg sfupa.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0602

1.Wyznaczenie trasy przewodu uziemiajacego

2.0dmierzenie, uciecie i wyprostowanie przewodu
3.Malowanie przewodu w paski

4.Spawanie

Dla kol.01:

5.Nawiercenie otwordw

Dla kol.02 i 03:

5.Wykonanie $lepych otworéw

Dla kol.01-03:

6.Montaz wspornikéw

7.Umocowanie przewodu na wspornikach

Dodatkowo dla kol.01-04:

8.Montaz uchwytdw uziemiajacych i mostkéw bocznikujacych
9.Montaz ztaczy kontrolnych

10.Wykonanie pomiaréw rezystancji elementow instalacji
11.Sporzadzenie protokotu z pomiaréw

krotnosé= 1,00

15,00

25

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
50612-060-020

Analogia. Z{gcza kontrolne, polgczenie pret-pfaskownik
w instalacji odgromowej lub przewodach

wyréwnawczych. Po/gczenie PEN - konstrukacja sfupa.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0612

1.Natozenie elementow ziaczki na konce taczonych przewoddw i
skrecenie srubami

Dla kol.01, 02:

2.Przykrecenie do rynny

Dla kol.03, 04:

3.Naprezenie przewodu

krotnosé= 1,00

szt

30,00
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26

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR

50907-050-040

Mechaniczne pogrgzanie uzioméw pionowych pretowych
w gruncie kategorii 1. 3 x 15 m.
Charakterystyka Robot: Tablica: 0907

Dla kol.01-03:

1.Wyznaczenie trasy wykopu
2.Wykopanie rowu
3.Wyprostowani e, odmierzenie i uciecie bednarki
4.Utozenie bednarki w wykopie
5.Spawanie gazowe
6.0czyszczenie i pomalowanie spawu
7.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
8.Podliaczenie przewodu uziemiajacego do stupa
Dla kol.04, 05:
1.Pograzenie uziomu
2.Spawanie gazowe
Dla kol.06:
1.0dmierzenie, wyprostowanie i uciecie bednarki
2.Utozenie bednarki w wykopie
3.Podtaczenie przewodu do zacisku uziemiajacego stupa
Dodatkowo dla kol.01-06:

Wykonanie pomiaru rezystancji uziemienia i sporzadzenie protokotu
krotnosé= 1,00

45,00

27

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR

50907-020-040

Montaz uzioméw lub przewodow uziemiajgcych w

gruncie kategorii 111
Charakterystyka Robot: Tablica: 0907
Dla kol.01-03:
1.Wyznaczenie trasy wykopu
2.Wykopanie rowu
3.Wyprostowani e, odmierzenie i uciecie bednarki
4.Utozenie bednarki w wykopie
5.Spawanie gazowe
6.0czyszczenie i pomalowanie spawu
7.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
8.Podliaczenie przewodu uziemiajacego do stupa
Dla kol.04, 05:
1.Pograzenie uziomu
2.Spawanie gazowe
Dla kol.06:
1.0dmierzenie, wyprostowanie i uciecie bednarki
2.Utozenie bednarki w wykopie
3.Podtaczenie przewodu do zacisku uziemiajacego stupa
Dodatkowo dla kol.01-06:
Wykonanie pomiaru rezystancji uziemienia i sporzadzenie protokotu
krotnosé= 1,00

15,00

28

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR

51302-030-101

Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o
ilosci 2yt - 4

Charakterystyka Robot: Tablica: 1302

1.0dtaczenie kabla

2.Badanie ciagtosci zyt kabla

3.Pomiar rezystancji izolacji

4.Podtaczenie kabla

krotnosé= 1,00

odcinek

30,00

29

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR

51303-010-108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczne;j.
Obwdd 1-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
1.0dtg czenie zasilania i odbiornikéw
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
roboczymi
i miedzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

pomiar

30,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Prof (wer. 2015.30)

str 7




2

3

30

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51304-010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie zlacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

3,00

31

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51304-050-020

Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar
pierwszy. Konstrukcja sfupa.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie zlacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

30,00

32

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
51304-050-020

Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar
pierwszy. Oprawa.

Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie zlacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

30,00

33

wg ceny
jednostkowej
AW-090

Obstuga geodezyjna. Tyczenie i pomiar powykonawczy.
krotnosé= 1,00

kpl

1,00
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